V4Control®

Stand: 27.05.2007

Hinweis: Benutzt man das Programm zum ersten Mal und hat gerade auf die Firmware V4.xx umgestellt,
wird man durch einen Assistenten bei der Umstellung betreut. N&heres bitte unbedingt auf dieser Seite
nachlesen!!

Bitte beachtet, dass all die nachfolgenden Erlauterungen des Programms und der Features auf der Version
1.1.0 und Firmwareversion 4.xx beruhen. Um alles so zu nutzen bitte vorher vergewissern ob diese Versionen
eingespielt sind!

V4Control arbeitet nicht mit Firmwareversionen kleiner 4.00 zusammen!!!
Ein Update des Programms kann entweder durch eine Neuinstallation oder, wenn es keine grof3eren

Anderungen gegeben hat, durch das Ersetzen der *.exe Datei erfolgen. Naheres findet ihr auf der
Downloadpage von Doug Dieter.

Das Programm ist in einem so genannten ZIP-Archiv eingepackt. Vor dem Installieren muss es entpackt
werden. Nach dem Entpacken sollten drei Dateien vorhanden sein. Zum installieren wird die ,,Setup.exe*
verwendet. Alles Weitere ist selbsterklarend, wenn man durch das Setup gefihrt wird. Am Schluss des
Installationsvorgangs sollte dieses Dialogfeld erscheinen, dann ist alles in Ordnung und das Programm kann
benutzt werden.

¥4 Control Setup

W4iZonkrol Setup was completed successFully,

Das V4Control-Programm ist eine ,,Sammlung® von Anwendungen zur Astrofotografie, dass speziell fir die
HEQS5-/EQ6/Atlas Montierungen bestimmt ist die mit dem HEQ-5/6 MCU Kit von Anand Rajiva betrieben
werden. Es kann ebenfalls mit der LittleFoot od. LittleFoot VVpower verwendet werden. Informationen tiber
das MCU (Microcontroller Unit) Update Kit, die LittleFoot-Steuerung oder die LittleFoot Vpower erhadlt man
unter http://astronomie.rajiva.de/.

Dieses Programm ist kostenlos und es gibt keine Garantie hinsichtlich der Eignung fiir die beabsichtigte
Anwendung. Mit anderen Worten: 'Gebrauch auf eigenes Risiko’
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V4Control®

Es gibt 3 Hauptbestandteile in VV4Control®. Im Einzelnen:

1 Montierungskonfiguration, Guiding, PEC training und GoTo. Dies ist das Hauptprogramm, das
gleiche wie man es von “MCU Control Plus*® kennt, welches man Hier herunterladen kann.
(nur far Firmwareversionen kleiner VV4.00 verwendbar)

2: Webcam gestitztes autoguiding, sowie PEC-Training mit Webcam und automatisches
Ausrichten der Webcam auf den Achsen N/S E/W

3: DSLR Langzeitaufnahmenkontrolle tber serielles oder Druckerport Kabel. Schaltplane fur
diese Kabel siehe am Ende dieses Handbuchs oder im
FAQ-Bereich http://forum.rajiva.de (MCU Controller Cable)

Bevor es los geht.....

Damit das Programm V4Control und die Steuerung miteinander kommunizieren kdnnen, sollte folgendes
Uberprift und gewéhrleistet sein.

- ordnungsgemal verlotetes Verbindungskabel zws. PC/Laptop und MCU bzw. Littlefoot od. LittleFoot
Vpower (entweder beim Steuerungskauf gleich mitbestellt oder nach dem Schaltbild -> siehe Ende
dieses Handbuchs, selbst gebaut)

- Steuerung muss mit Strom versorgt und eingeschalten sein!

Nach dem Start des Programms erscheint das unter ,,Help* auch zu findende About Dialogfenster, in dem
noch mal Versionsnummer und sonst. Zu finden ist. Mit einem Klick auf dieses Informationsfenster schliefit
essich......

V4 Control
and Update Utility

Window 98, 98SE, ME, 2K and XP
For use with Version 1.0.2
Anand Rajiva’s Copyright Doug Dieter 2007

MCU Usdﬂte W4 Control iz Uzer Supported Software
Li IﬂnF To donate uze the link at:
tileroot http: # 'mcucontrol dyndns. orgdvd e d control!
Controllers

......... und das gewohnte Hauptprogramm-Fenster erscheint
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Settings Connect DSLR. WebZam  Timer OQptions  Help
Settings | Command]
Guide - e - 16 =
Goto ~| FRampRate=0 | |
R atatiarn - Rate - Origntatian -
Fia Step Angle DEC Step &nale
Fear Ratio BA Gear Ratio DEC
Wdorm wheel B Ywéorm Wheel DEC
R Backlash DEC Backlash
Fit Finish Dir DEC Finigh Drir
FARE. ‘ Geﬁf}lFirmware ‘ Save Settings ‘
Ergion
Dizconnected Local Sidereal Time = 5H 21.4m

Abhéngig von der Anzahl der Com-Ports auf dem verwendeten PC/Laptop kann unter ,,Settings* die
Schnittstelle ,,Port*“zur Littlefoot / Montierung ausgewéhlt werden.

E- ¥4 Control Connected
SEtthE%? Disconnect  DSLR. WebCam

Lo

Save

Location

Pork 3

Beim ersten Start des Programms sieht der Status des Com-Ports so aus. Er wird im unteren Teil des
Programmfensters angezeigt.

| Disconnected | [Goto | Intelly |Local Sidereal Time = 21H 36.5m

,Load" und ,Save“ ist im Wesentlichen fiir LittleFoot-Besitzer interessant, die Ihre Steuerung an mehreren
Montierungen benutzen. Es kdnnen somit verschiedene Konfigurationen abgespeichert und bei Bedarf wieder
eingespielt werden — das spart Einrichtungszeit.

Unter Settings kann man auch seinen genauen Standort eintragen. Klickt man auf ,,Location®, erscheint
dieses Dialogfeld
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%' Enter Location =101 x|
Longitude | | | :: EM
Latitude | | |

] | Cancel

Hier kann man die GPS Koordinaten seines Standorts eingeben. Weilt man diese nicht, kann man unter
Heavens-above genau nachschauen.

Vor dem ,,connecten* zur Steuerung muss diese natiirlich eingeschaltet sein.
Klickt man im Programmmeni auf ,,Connect®, wird tber den vorher ausgewahlten Com-Port eine
Verbindung zur LittleFoot / Montierung aufgebaut.

E- ¥4 Control Mot Connec

Settings  Conmect DSLR

War die Verbindung erfolgreich wird fur diesen Button jetzt ,,Disconnect” (trennen) angezeigt

l'_- ¥4 Control Connected

Settings  Disconnect  DSLR

‘SEttingsl Guiding | ¢

In der Statusleiste kann man jetzt folgendes sehen

| 1
| Connected SMN206 | COMI | Gota | Intelly |Local Sidereal Time = 21H 37.6m

Im ersten Feld wird nach dem Connecten die Seriennummer (Serial) angezeigt (in dem Fall 206) / im zweiten
Feld sieht man die Schnittstelle tiber die das Programm mit der Steuerung verbunden ist / im dritten und
vierten Feld wird angezeigt, ob Goto und Intellytrack aktiv sind / im rechten Feld wird die lokale Zeit
angezeigt (im Moment nur zur Info, in spateren Versionen wird sie fiir andere Feature da sein)

Hinweis: Sind Goto und/oder Intellytrack ausgegraut, dann sind diese nicht aktiv und nicht nutzbar! Das
bedeutet ihr habt sich nicht mit der Steuerung erworben.

Ein nachtraglicher Kauf ist nattrlich moglich. Sind die Nummern Goto und/oder Intellytrack nach dem
Erwerb bei euch angekommen msst ihr eine neue Frimwareversion mit den neuen Keys beantragen — sie
konnen nicht mehr tber das Programm eingegeben werden, da sie ab der Firmware VV4.00 in der Steuerung

fest gespeichert werden!!!
zu den ausgelassenen Menupunkten ,,DSLR*, ,,Webcam* und spater mehr
Das ,, Timer“-Meni

Mit einem Klick auf Timer erscheint dieses Meni
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Wie die Stopwatch funktioniert brauche ich sicher nicht zu erldutern. Konzipiert wurde sie um bei einem
PEC-Training die genaue Zeit zu stoppen, sodass man genau bei einer od. zwei Schneckenumdrehungen
aufhoren kann.

Das ,,Options*“-Meni

ol N Comnected RIS
mnect  DSLR “WebCTam  Timer | Options Help
Cammand | Fan On (Ping)

Pin 7

Pin 14 Might Yision

Rename User Defined Pins v Save Setkings On Exik

»Fan ON (Pin6)* — sollte man tber eine Breakoutbox verfligen (mehr im Supportforum) kann tber diese
Madglichkeit ein Teleskoplufter ein- und ausschalten.

»uUser defined pins“ gibt die Mdglichkeit diese benutzerdefinierten Pins einzeln ein- bzw. auszuschalten. Was
diese Pins steuern hangt wieder mit Beschaltung der jeweiligen Breakoutbox zusammen. Unter ,,Rename
User Defined Pins* kdnnen die Bezeichnungen Pin 7 und Pin 14 umgeandert werden, um gleich zu sehen

was man ihnen zugewiesen hat. Naheres dazu im Supportforum.

,»Night Vision* wie schon aus jedem gutem Astroprogramm bekannt, kann hier mit einem Klick der
Nachtmodus (Rot) eingeschaltet werden um die Dunkeladaption nicht zu stéren.

»Save Settings on Exit” erhélt man die Mdglichkeit all seine Einstellungen beim verlassen des Programms zu
speichern. Das Speichern umfasst auch die Position des Programmfensters auf dem Bildschirm.
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Die Status- und Einstellungsfelder

L Rl e SAE

Guide I-|_33>< vI B [ 162 I'IE»X "I

Gato |4|]>< vI Ramp Rate =1 F———— | SetBamn

Hutatinriﬂrigir‘lﬂ "I Rate ISidEHEE| "I Orieritatian IHight "I

R4 Step Angle DEC Step Angle
I?.E Saye | I?.E Siae |
Gear Ratio R4 Gear Ratio DEC
|131.E?E Saye | |131.E?E Siae |
whorm Wwheel Bé whorm Wheel DEC
|144_ Save | |144_ Save |
Ra Backlazh DEC Backlazh
!El_——_ Save | !I:I_-_ Save |
R Finizh Dir DEC Finigh Diir
INDHE! vI INDHE vI
P&RE. | ME‘I{IDUDDF?E?SI e Save Settings

In den ,,Status und Einstellungs*“-Feldern werden die Montierungsparameter eingegeben oder geéndert. Die
in den Feldern gezeigten Werte entsprechen den Eintragungen fur eine Astro5 mit EQ6 Motoren(+Getrieben)!

Hinweis: Benutzt man das Programm zum ersten Mal und hat gerade auf die Firmware V4.xx umgestellt wird
man durch einen Assistenten bei der Umstellung betreut. Naheres bitte unbedingt auf dieser Seite nachlesen!!

Kurze Erlauterungen zu den Feldern.

,»Get Settings Status* aktualisiert alle Felder mit den Werten, die zur Zeit in der Montierung gespeichert
sind. Die Werte werden ebenfalls als Zeichenkette in der ,,Last Responce* auf dem Reiter Command
angezeigt.

,Guide Rate” Hier kdnnen die Geschwindigkeiten 1.33x, 1,67x und 2,00x eingestellt werden. Diese
Einstellungen werden in der Montierung gespeichert und von ihr und vom V4Control Programm dann
verwendet.

»Paddle 8x*, ,,Paddle 16x“ und “GoTo Speed” Die dort eingestellten Geschwindigkeiten werden in der
gewahlten Schalterstellung in Verbindung mit den Richtungstasten oder beim Goto von der Handsteuerbox
und vom Programm verwendet. Zur Wahl stehen 4x, 8x, 16x, 20x, 25x, 28x, 33x, 40x, 50x, 66x, 100x. Hat

man den GoTo-Key nicht erworben, sind die Geschwindigkeinten auf 33x bei allen Paddles begrenzt!
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Neu ab der Frimware VV4.00 und somit auch in V4Control ist die ,,Ramp Rate*. Man kann sie Stufenweise
vom Wert 0 bis zum Wert 255 einstellen. Eingefiihrt wurde die Rampenfunktion, um bei héheren
Geschwindigkeiten das Getriebe zu schonen und mit den originalen Motoren héher Geschwindigkeiten zu
erzielen. Die Rampenfunktion wird erst ab 16x aktiv. Um einen wirklichen AHA-Effekt zu haben, sollte man
schon mal den Wert 255 einstellen und ein bisschen ausprobieren. Wir der Wert verstellt aktiviert sich der
»Set Ramp“-Button. Dieser muss betatigt werden, um den neu eingestellten Wert zu Gbernehmen.

Das Feld ,,Rotation* ermdglicht 2 Einstellungen ,,Original“ oder ,,Reversed*. Diese Auswahl bestimmt die
Drehrichtung der RA-Achse. ,,Original“ bedeutet, es wird die gleiche Drehrichtung wie am Nord/Sud-
Schalter der Handbox verwendet. ,,Reversed* (seitenverkehrt) invertiert die Drehrichtungen. Diese Einstellung ist
beim Umbau auf Conradgetriebe od. anderen Getrieben die die Drehrichtung des Motors umkehren
notwendig.

,.Rate* (Nachfiihrgeschwindigkeity kann auf die Geschwindigkeiten

,.Disabled* (ausgestellt), meist fur Erdbeobachtungen genutzt

»oldeReal* (sterne), flihrt auf den Sternenhimmel nach und gleicht die Erddrehung aus
und wird auch bei der Planetenbeobachtung verwendet

»Solar® (sonne) und ,,Lunar* (Mond) eingestellt werden.

Bei ,,Orientation® (Lage des Tubus) stehen ,,Left* und ,,Right” zur Auswahl. Diese Einstellung ist fur GoTo
wichtig, damit die Steuerung weiB, auf welcher Seite des Meridians das Teleskop in den Himmel gerichtet ist.

Da es hier immer wieder zu Diskussionen im Supportforum kommt, kurz die Erlauterung dazu:

Die Montierung steht vor einem und der Blick ist, genau wie die Polachse, Richtung Norden gerichtet.
Befindet der sich Tubus nun auf der rechten Seite der Montierung stellt man ,,Right“ ein. Befindet er sich auf
der linken Seite von der Polachse, stellt man ,,Left* in den Parametern ein. Dabei ist es gleichgltig in welche

Richtung die Tubustffnung zeigt!
Wird ein GoTo Vorgang gestartet und das Teleskop bewegt sich nicht in die richtige Richtung, liegt das
meistens an der falschen Einstellung in diesem Feld. Wenn die Montierung selbst ein Meridiandurchgang
durchfthrt, stellt sich dieses Feld automatisch um.

Neu ab der Firmware V4.00 und somit auch in VV4Control ist, dass die Schrittwinkel der Steppermotoren fur
RA und DEC getrennt und beliebig eingegeben werden kdnnen. Dafur sind die Eingabefelder ,,RA Step
Angle” fur die Eingaben des RA-Motors und ,,DEC Step Angle* fiir die Eingaben des DEC-Motors
eingefihrt worden. Es ist praktisch somit mdglich, Motoren mit verschiedenen Schrittwinkeln in RA und
DEC zu verbauen und Schrittwinkel mit mehreren Nachkommastellen in die Felder einzugeben (z.B. 1.875°).

Die originalen Motoren der EQ6 und HEQ5 haben z.B. einen Schrittwinkel von 7,5° - bei anderen verbauten
Motoren bitte im Datenblatt oder im FAQ-Bereich des Supportforums nachsehen!

»Gear Ratio” (Getriebeiibersetzung) kann jetzt ebenfalls wieder getrennt nach RA und DEC eingegeben werden.
Dies ist besonders bei Selbstbaumontierungen mit der LittleFoot-Steuerung interessant. Es ist hier eine genaue
Eingabe der Getriebelibersetzung von 1 bis 65536 mit Nachkommastellen maoglich.

Die originalen Getriebe der EQ6 haben eine Ubersetzung von 131,876. MT1 und deren Clone-Getriebe eine
Ubersetzung von 1:120. Es gibt kein Pull-down-Mend fiir die Getriebeparameter mehr, der jeweilige Wert
muss jetzt immer in den entsprechenden Feldern erfasst werden. Bei der H-EQ5 gibt es eine Besonderheit!

Sind noch die originalen Getriebe verbaut muss bei Gear Ratio 175,834 eingegeben werden. Durch das

Zwischengetriebe der H-EQ5 und dem 135er Schneckenrad rechnet man dies wie folgt. (131,876 x 180/135)
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~Worm Wheel*“ kann ebenfalls analog zu Step und Gearratio getrennt nach RA und DEC Wert eingestellt
werden. Dieser Wert ist bei gekauften Montierungen meistens gleich (es gibt auch Ausnahmen).

Einige gebrauchliche Montierungen und ihre Einstellungen:

- ,,Worm Wheel* RA + DEC 144 (Z&hne Schneckenrad in RA und DEC)

Vixen NP, SP, GP, GPE, GP-DX
Synta/Celestron EQ4, EQ5, Astro5, CG5, Bresser Mon2

- ,,Worm Wheel“ RA + DEC 180
Synta EQ6, Losmandy GM8
- ,,Worm Wheel“ RA + DEC 135
Synta H-EQ5
Die Anderung eines Parameters erfordert das klicken des “Save” Buttons neben dem Eingabefeld.
Hinweis: Wurde ein Getriebewert, Schrittwinkel od. die Schneckenradiibersetzung geandert muss neu
berechnet und gespeichert werden. Dies geschieht in der Mentleiste unter -> ,,Settings* -> ,,Recalculate
Mount Parameters*! Fiihrt man die Neukalkulation nicht durch, lauft die Montierung mit den Daten weiter
die vorher in den Feldern standen!!!! Wie immer ist auch ein Neustart der Steuerung notwendig damit die

geanderten Werte Anwendung finden. Zwischen Aus- und Einschalten sollte man der Steuerung mind. 10sec.
Zeit geben.

,DEC Backlash“ und ,,RA Backlash* Diese Felder bezeichnen den Wert der Microsteps die verwendet
werden um ein vorkommendes Zahnflankenspiel in den Getrieben (Getriebefehler) auszugleichen.

,DEC Finish Dir“ und ,,RA Finish Dir“ gibt an, wie das Zahnflankenspiel ausgeglichen werden soll. Die
Mdoglichkeiten sind:

»,None“ Das Zahnflankenspiel wird nur dann kompensiert, wenn die Bewegungsrichtung
geédndert wird.

,P0s* Kompensierung erfolgt in positiver Richtung

»,Neg“ Kompensierung erfolgt in negativer Richtung

»Park* Speichert die jetzige Getriebestellung und die anderen Werte im MCU. Dieses Feature wird nicht
langer gebraucht seit dem die Autoparkfunktion eingearbeitet wurde, jedoch ist der Button noch fiir die
zwangsweise Speicherung des PEC-Status zu verwenden.

»Save Settings* Dieser Knopf speichert die aktuellen Werte im nicht fliichtigen Speicher des Steuerungschip.
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Reiter GUIdI NQg im Hauptprogramm

E EOX
Settings  Disconnect DSLR WebCam  Timer Qphions  Help

Settings EmdmgT Goato T FEC T Focus TEDmmand
Find

M
Guide Rate
v 1.33%
o STOF E ‘ i EA
28
wip [ 5 mfiT

T (6
Bk B T i [T ce) Enable
o0 [ntellypTrack

Connected SH146 | COMT | Gata | Intelly | Local Sidereal Time = 5H 24, 3m

Dieser Bereich wird zum manuellen Guiden der Montierung im normalen oder im ,,Pulse Guide* Modus,
zum Einschalten der ,,Find“ Funktion und zum Aktivieren des ,,Intelly Track* verwendet.

Der Knopf ,,Find*“ startet eine Routine in der MCU Firmware. Dieses ,,square search pattern®
(Quadratsuchmuster) hilft beim lokalisieren eines Objektes im Okular. Hat man diese Funktion aktiviert, sind
»Auto Update Position” (im Reiter ,,Goto*) und manuelles guiding abgeschaltet. Zum Beenden der ,,Find* -
Funktion ist dieser Button einfach noch mal zu driicken.

Die 4 Richtungstasten, N, E, S und W geben der Montierung den Befehl sich nach der rechts nebenstehenden
Geschwindigkeit zu bewegen. Die unter ,,Guide Rate* obere Geschwindigkeit ist analog derer die als
niedrigste fir die Montierung (1,33x, 1,67x, 2,00x) eingestellt wurde. Die anderen zwei sind die Werte fiir die
Schalterpositionen 8x und 16x eingestellten Geschwindigkeiten.

Werden die Richtungstasten gedriickt, fahrt die Montierung mit der eingestellten Geschwindigkeit in die
entsprechende Richtung. Es kénnen beide Richtungen N/S und E/W zur selben Zeit betatigt werden. Wenn N
gedriickt wurde und man driickt dann S, dann stoppt die Montierung die N-Bewegung und fangt an sich nach
S zu bewegen. In E/W-Richtung verhalt es sich genauso. Zum Stoppen irgendeiner Bewegung einfach
nochmals auf die jeweiligen Richtungstasten klicken. Zum Stoppen aller Bewegungen ist der ,,Stop* Knopf
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gedacht. Sollten die Bewegungen in die falsche Richtung gehen, kdnnen die E/W und N/S mit einem Haken
einfach umgekehrt werden.

»Pulse Guide“ Diese Funktion ermdglicht eine Bewegung in ausgewahlter Richtung nach eingestellter Zeit,
woflr das rechts nebenstehende Eingabefeld gedacht ist. Nach Ablauf der Zeit stoppt die Montierung. Der
Vorteil von Pulse Guiding liegt in der Schnelligkeit und Genauigkeit mit der die Richtungskorrekturen
durchgefuhrt werden kénnen. Dies ist vor allem bei Subpixelguiding (siehe Webcam) und groRen
Brennweiten wichtig wo schnelle und kurze Impulse gefragt sind. Der momentane Status ,,On/Off* wird auf
dem Button angezeigt.

Der Button ,,Enable Intelly Track* startet die IntellyTrack® - Funktion des MCU. Diese Funktion ist beim
Nachfuhren auf Objekte, die sich nicht mit sideraler Geschwindigkeit bewegen sehr nitzlich. Hier sind z.B.
Kometen gemeint. Des Weiteren kann dieses Feature zur Korrektur bei nicht optimal ausgerichteter
Montierung verwendet werden. Zum deaktivieren von IntellyTrack den Knopf einfach noch mal drticken.

Reiter GOtO im Hauptprogramm

Settings  Disconnect DSLR WebCam  Timer Ophions  Help

SettingsT Guiding T {Eutué PELC T Focuz T Command

v Auto Update Pozition  Update Interval 1 Sec ﬂJ ﬂ

Telezcope (23058 1m Telezcope |+33+|:||:|"
RA DEC
Object BA kb 15 Object DECdd  |423
Object Ré mm.m 5360 Object DEC mm |7

Sync Object | Goto Object | GetObject | SetObject |

Catalog Item

M ezsier ﬂ |M a7 ﬂ | ﬂ
Stop

Connected SH146 | COMT | Goto | Inkelly Time to target 06:21

Dieser Bereich wird zum synchronisieren und zum GoTo, zur Eingabe von Koordinaten fiir das direkte
Anfahren eines Objekts verwendet.
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»Auto Update Position* Ist dieses Feld mit einem Haken bestatigt, wird die aktuelle Teleskopposition
» Telescope RA“ und ,, Telescope DEC* entsprechend dem rechts eingestellten Zeitintervall angezeigt. Zeiten
von 0,5 bis 10 Sekunden sind maglich.

Die ,, Telescope RA* und ,, Telescope DEC* Felder werden ebenfalls beim Auswahlen eines Objektes auf den
dazugehorigen Positionswert eingestellt wenn ,,Sync Objekt* angeklickt wird.

Die Felder “Object RA hh”, “Object RA mm.m”, “Obeject DEC dd”, “Object DEC mm” kénnen auch zur
manuellen Eingabe von Positionen eines Objekts genutzt werden welches synchronisiert oder zu dem ein
GoTo durchgefiihrt werden soll.

Das Eingabeformat ist wie folgt festgelegt und es ist notwendig diese Kriterien einzuhalten.

,Object RA hh* Das Format ist in Stunden anzugeben. Z.B. M1 ist der Wert ,,05.“, wird hier nur 5
eingetragen, wird der Wert automatisch richtig definiert wenn aul3erhalb des Feldes geklickt wird.

,»,Object RA mm.m* Das Format ist in Minuten mit einer Dezimalstelle anzugeben. Wird hier ein
Komma statt eines Punktes als Trennzeichen eingetragen, wird der Wert automatisch richtig
definiert wenn auf3erhalb des Feldes geklickt wird.

,Object DEC dd“ Das Format ist Grad. Ein + oder — Zeichen muss vorangestellt werden! Wird kein
Vorzeichen eingegeben wird automatisch ein + vorangestellt wenn aullerhalb des Feldes geklickt
wird. Fur negative Werte muss manuell ein — eingetragen werden. Richtig definiert wird der Wert
dann automatisch wenn aufRerhalb des Feldes geklickt wird.

,Object DEC mm* Das Format ist arc Minuten. Hier ist keine Dezimalstelle erlaubt. Wird ein
negativer Wert eingegeben, erscheint eine Infobox und der vorhergehende Wert wird wieder
eingetragen. Richtig definiert wird der Wert automatisch wenn auBerhalb des Feldes geklickt wird.

»Sync Object” dieser Knopf sagt der Montierung, dass das Teleskop gerade auf das Zielobjekt ausgerichtet
ist. Die Felder ,, Telecope RA* und ,, Telescope DEC* geben nun die dazugehorigen Koordinatenwerte an.

,Goto Object” dieser Knopf gibt der Montierung das Kommando von der jetzigen Teleskopposition zu dem
gewinschten Zielobjekt zu fahren. Falls ,,Auto Update Position“ angehakt ist wird die Verédnderung der
Position angezeigt und in der unteren Statuszeile wird die Zeit bis zu Erreichung des Objektes angezeigt.

,Get Object” wird dieser Knopf geklickt fragt das Programm die Montierung, was das derzeitige Zielobjekt
ist. Die object RA und DEC Felder werden entsprechend auf diese Werte geandert.

»Set Object” dieser Knopf sendet die Werte der object RA und DEC Felder an die Montierung, sodass diese
weil’ was das jetzige Zielobjekt ist.

Die ,,Catalog” Drop-Down-Meniis enthalten mehrere Kataloge mit den entsprechenden Objekten zum
auswahlen bereit. 110 Messier-Objekte, die bekanntesten NGC und IC aus dem Caldwell- und NGC- Katalog
sowie einen ausgesuchten Katalog von 301 markanten Sternen (Doug Dieter). Des Weiteren kdnnen auch
Planeten angefahren werden. Es ist aber einfach sich selbst Kataloge zu erstellen oder als VVorbereitung auf
eine Beobachtungsnacht die gewiinschten Objekte zusammen zu stellen. Dazu ist ein Texteditor notwendig.
Das zur Erstellung notwendige Format ist in der Uberschrift der mitgelieferten Objektkataloge enthalten. Das
Vorgehen zum Einbinden einer solchen catalog.Ist-Datei kann ebenfalls dort nachgelesen werden. Es sind bis
zu 400 Eintrage moglich, dabei sollte der vorgegebene Header der Datei erhalten bleiben!
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Reiter PEC im Hauptprogramm

Hinweis: Alte PEC-Tabellen sind nicht mit der neuen Frimware V4.xx kompatibel und es muss zwangslaufig
eine neues PEC-Training durchgefihrt werden!

Settings  Disconnect DSLR WebCam  Timer Ophions  Help
SettingsT GuidingT Goto T PEC T Focuz TEDmmand

Get PEC State PEC State OF., PEC Enabled By Paddle and Serial Port

Get PEC Data | [Step  Factor  Aggresson Table  RegSpd »
—_— 1 |000 1 1 0 0
0o 1 1 0 0
erec |1 12 8
et 1 ) 1 1 1] 1]
004 1 1 0 0
Chart PEC ans 1 1 |:| |:|
0og 1 1 0 0
Restare PEC ooy 1 1 1] 1]
Data to Mount | (003 1 1 n n
= |oo3 1 1 0 0
Start PEC on 1 1 1] 1]
Training 011 1 1 1] 1]
— 1 1 1 0 0
P 1 |13 1 1 0 0
LB TR T e 1 0 0
05 1 1 0 0
L |ms 1 1 0 0
PEC Factor=1 |17 1 1 0 0
E] 1 1 0 0
|09 1 1 0 0
trrrrrrrrrrennl |:|2|:| 1 1 |:I |:I v

Agareszion= 1

Connected SH146 | COMT | Goto | Inkelly Time to target 06:21

Dieser Reiter erlaubt die Funktionen aktivieren (enable), deaktivieren (disable), trainieren (train), speichern
(save), riickspeichern (restore) und die Dokumentation (Chart) des Verlaufs der PEC-Kurve der Steuerung
uber die 256 Messpunkte.

,Get PEC State” holt sich die derzeitig in der Montierung abgespeicherten Status zum PEC. Dieser wird bei,
uber das Programm oder die Handsteuerbox, aktiviertem PEC angezeigt. Diese Funktion wird dann immer
aktualisiert wenn auf den ,,PEC* - Reiter gewechselt wird.

,Get PEC Data* Mit einem Klick darauf liest das Programm die 256 gespeicherten Punkte aus der
Montierung aus und zeigt diese wie folgt in einer Tabelle an.

»-Save PEC Data to File* 6ffnet eine Dialogbox um die PEC - Daten auch in einer Datei speichern zu
konnen. Die Daten werden (PEC Explorer und Excel kompatibel) in dieser Datei dann Kommagetrennt
gespeichert. Falls mehrere Tabellen aus verschiedenen PEC - Trainings vorhanden sind, erlaubt der Button
»,Restore PEC Data to Mount* die jeweilige in der Montierung zu ersetzen.
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-PEC Factor* legt die maximal Korrekturdifferenz der Anderungen wihrend der PEC-Korrekturen fest.
moderat ausfallen.

»Aggression* Dieser Wert gibt die ,,Aggressivitat” der PEC - Korrekturen an, soll heilRen, mit welcher Starke
(Steilheit an der Kurve) die Korrekturen durchzufihren sind.

Bevor man ein PEC-Training startet, sollte die Montierung so genau wie mdglich eingenordet sein um nicht
die Drift aus dem Aufstellungsfehler zu korrigieren.

Ein neues PEC-Training ist nur bei mechanischen Anderungen an der Montierung notwendig. Wenn also ein
anderes Getriebe eingebaut, das Schneckenspiel eingestellt od. die Montierung auseinander genommen und
neu gefettet wurde ist eine neue PEC-Trainingssitzung erforderlich. (keine vollstandige Aufzahlung)

»otart PEC Training* Mit einem Klick auf diesen Button kann die MCU PEC Tabelle (fur ein neues PEC -
Training) mit ,,Ja“ geléscht werden und das Training startet neu.

Press Yes to clear the current PEC Table
Press Mo ko Touch UP the current PEC table
Or Press Cancel ko Exit PEC Training

Mlein Abbrechen

Wahlt man hier nein aus beginnt das ,,PEC Touch UP*. Soll heil3en, die schon bestehende PEC - Tabelle
bleibt bestehen und man kann sie trimmen, verbessern ... wie man es auch bezeichnen will. Dies spart ein
komplett neues Training! Mit einem Klick auf Abrechen verlasst man das Training (ohne eine Anderung).

Ist schon eine PEC Training-Tabelle in der Montierung gespeichert sollte diese vor Beginn einer neuen
Trainingssaison gesichert werden. Das Training an sich kann mit der Handsteuerbox manuell, mit dem
Programm manuell oder per Autoguiding via Webcam durchgefiihrt werden. Die besten Ergebnisse erzielt
man manuell + einem Training Uber zwei Schneckenumdrehungen in RA. Um das Training zu stoppen
einfach nochmals auf den Knopf klicken.

»,Enable PEC* Dieser Knopf wird zum Ein-/Ausschalten des PECs Uber die Software verwendet. Um das
PEC komplett abzuschalten, muss es ebenfalls an der Handsteuerbox tiber Meni 3, links abgestellt werden.

Mit Klick auf den Button ,,Chart PEC* erhdlt man eine grafische Auswertung des PE - Daten tber die 256
Messpunkte wie hier zu sehen. Dies kann bei der Einschdtzung helfen ob das manuelle PEC - Training gut
oder schlecht war. Des Weiteren zeigt die Grafik die GroRe des periodischen Fehlers der verwendeten
Montierung an.
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2 PEC Data ) ] 24 |
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2 -2
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2 2
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Die Zahlen die man hier sieht sind keine Arc — Sekunden, aber die an die Montierung gesendeten
Korrekturen. VergroRert sich der Wertebereich, wurde der Montierung eine schnellere Korrektur an diesem
Punkt des Schneckenzyklus mitgeteilt.
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Reiter FOCUS im Hauptprogramm

Settings Disconnect DSLR ‘WebCarm  Timer Ophions  Help

SettingsT GuidingT Goto T PEC Focus: | Command

Focus QT ‘ STOP Focus

Focus IM ‘

[~ Pulze 100 [~ Fast

Connected SH146 | COMT | Goto | Inkelly Time to target 06:21

Dieser Reiter erlaubt die Ansteuerung eines elektronischen Fokusierers tiber die Steuerung. Dazu braucht es
aber eine so genannte ,,Break-out-box“ n&heres dazu bitte im Supportforum nachlesen.

»Focus OUT*, ,STOP Focus* und ,,Focus IN“ sendet die entsprechenden Signale zum Starten/Stoppen an

die Ausgange der MCU. In dem Zusammenhang kann auch wieder Pulse mit genau definierten Zeiten gesetzt
werde. Zusatzlich sind hier 2 Geschwindigkeiten wéhlbar.
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DSLR-Kamerasteuerung

(im Hauptprogramm unter Menupunkt ,,DSLR* zu finden)

Mit einem Klick auf DSLR Men 6ffnet sich das DSLR Langzeitbelichtungsprogramm

Ready To Capture

Filz Settings Hide

[~ Miror Lockup  Time |5
E spozure Lenath 3
MNurnber of 5

Espozures
Delay Between 7
E spozures
3 Shaotz Eetween
[ Dither e
3 Diither Aotk
in ArcSec
Releaze .

Das ,,File” Men( beendet das DSLR Programm und stoppt damit alle laufenden aufnahmen.

Das ,,Settings* Menu erlaubt je nach Ausstattung des PCs/Laptops (Com - Port, LPT) und Anschlussvariante das
Auswahlen der Schnittstelle zur DSLR.

Ready To Capture

File BeEiaEE Hide

Camera k|

v MU Cantral

U T REEETE Carm Part 2

LPT1

Furnmziire | annth

Zur Ansteuerung fur die Langzeitbelichtung gibt’s folgende Mdoglichkeiten

»MCU Control“- Verbindung: Hier bei wird die Kamera tber den Pin 14 des MCU Updates
gesteuert. Pin 14 reicht zur Verbindung nicht aus, dazu ist noch eine Ansteuerungsschaltung
notwendig. Anand Rajiva hat daftr ein Schaltbild erstellt. Mehr Informationen dazu am Ende dieses

Handbuches und im Supportforum
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2. ,,Com Port* - Verbindung: Einen zusétzlichen Com - Port vorausgesetzt braucht es dazu ein
Comportkabel. Mehr Informationen dazu am Ende dieses Handbuches

3. ,LPT*- Verbindung. Diese Mdglichkeit stellt eine Verbindung uber DO und/oder D1 uber Drucker
Port LPT1 her. Im Moment wird nur LPT1 unterstiitzt. Mehr Informationen dazu am Ende dieses
Handbuches.

Ready To Capture

E-W Sethings
Camera k 3000 200 ekc...
k| W 3500

Conkrol
i S

Unter ,,Settings* -> ,,Camera“ sollte man die richtige Kamera auswéhlen. Dies ist insbesondere dann
wichtig, wenn die Spiegelvorauslosung ,,Mirror Lockup® verwendet wird. Die 300D verhélt sich hierbei

anders als die 350D, 20D(a), 10D, 60D. (Die Beschriftung des Mentis stimmt hier nicht ganz — wird nach Erscheinen dieses
Handbuchs in der aktuellen Softwareversion gedndert sein)

Diese Einstellungen bleiben nach dem Setzen alle erhalten, wenn man im Hauptprogramm ,,Save Settings on
Exit* ausgewahlt hatte.

Ist eine Schnittstelle ausgewahlt, andert sich die Titelzeile des Fensters in ,,Ready to Capture”

Die sonstigen Einstellungen in dem Zusammenhang

Ready To Capture

File Settings Hide

[ Mirror Lockup  Time |5
Ewpozure Length 3
Murnber of 5

Espozures

Delay Between v

Exposures
|3— Shaots Between
Dritker

Dhitber Amalint
inArcSec

v Dither
3

Releaze

Ist die Spiegelvorauslésung ,,Mirror Lockup® angehakt und eine Zeit in ,,Time* eingetragen, wird diese zws.
Spiegelvor- und Shutterauslésung bertcksichtigt.
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»EXposure Length* gibt die Zeit fur die Belichtung an.

»Numbers of Exposure” Hier gibt man die Bilderanzahl ein. Im linken Feld wird die Anzahl der bereits
gemachten Bilder angezeigt.

,Delay Between Exposures” Hier kann man die Zeit zwischen den Belichtungen einstellen bevor die néchste
Belichtung anféngt. Diese Zeit sollte so lange bemessen sein bis die Kamera mit der Speicherung des vorigen
Bildes komplett fertig ist. Ladt man die Bilder gleich per USB auf den Computer, dann ebenfalls geniigend
Zeit einstellen bis dieser VVorgang abgeschlossen ist.

Ein Klick auf ,,Release” startet die Belichtungsreihe. Der bis eben ausgegraute ,,Cancel* button wird jetzt
aktiv, mit ihm kann alles sofort abgebrochen werden. Falls eine Belichtung lauft, wird das bis zum Abbruch
aufgenommene Bild abgespeichert.

Der Menupunkt ,,Hide* schlieRt das Fenster, wird gerade aufgenommen, wird die Belichtung fortgeftihrt, dass
Fenster ist nur nicht mehr sichtbar. Will man es wieder aufrufen klickt man einfach wieder auf ,,DSLR*

Die Funktion ,,Dither* wird mit einem Haken im Auswahlfeld aktiviert und wird nun zwischen den
Belichtungen ausgefiihrt.

Dithering

L= e

Shots Between
Drither

Drither Amaumnt

inArcSec

[¥ Dither

Als ,.dithering®” wird als Bewegung zwischen den Belichtungen der Kamera definiert. Diese Funktion soll
helfen das Rauschen beim spéteren Stacken der Bilder zu beseitigen.

Wenn ,,Dither” aktiviert ist, kann man die Anzahl der Belichtungen eingeben die gemacht werden sollen
bevor die Montierung die angegebenen ArcSec weiterféahrt.

In meinem Fall ergibt meine Webcam mit dem verwendeten Leitrohr eine PixelgréRRe von 1,155 Arcsec pro
Pixel und meine Canon DSLR mit dem verwendeten Teleskop 2,54 Arcsec pro Pixel. Um die Dither -
Funktion in dem Fall optimal zu nutzen, brauche ich mehr als 2,54 Arcsec zwischen den Belichtungen, also
stellte ich 3 ArcSec bei ,,Dither-Amount® ein. Dieser Wert ist auch fiir die Kamera gro3 genug um eine
Pixel-Verschiebung zu erreichen und Kkleiner als die Grol3e, die ich fiir ,,Maximum Guide* im ,,Video*
Dialogfenster eingestellt habe, sodass das guiding trotzdem weiter funktioniert.

Wenn eine Serie von Belichtungen mit dieser Funktion durchgefihrt wird, sieht es so aus, als ob sich der
Leitstern in einem ,,quadratischen Spiralmuster” bewegt. Die Bewegungen starten nach links, hoch, rechts,
rechts, runter, runter, I, I, I, h, h, h, r, r, r, r etc. das Quadrat wird so zu sagen grofier.

Ubertrieben sieht das ganze so aus

Die Montierung bewegt sich nach dem Muster und fiihrt auf die neue Position des Leitsterns nach.
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Es muss sichergestellt sein, dass die Montierung fir die Bewegungen zur neuen Position genug Zeit bekommt,
bevor eine neue Belichtung beginnt. Das erreicht man in dem die Zeit zwischen den Aufnahmen lang genug
gewahlt wird.

Webcam-Autoguiding
Das ist eigentlich der falsche Begriff, denn zum Guiden kann jede Kamera verwendet werden, die Windows
ein Bild liefert. Dabei ist es egal ob dies Uber einen Framgrabber, direkt Gber USB oder per Video-In-Buchse
eingespeist wird.

Um das Guiding richtig nutzen zu kdnnen, sollte folgende VVorgehensweise eingehalten werden.

Webcam anschlieRBen -> VV4Control starten -> Steuerung starten -> zur Steuerung connecten -> Im
Hauptfenster von V4Control ,,Webcam* anklicken.

Der Menupunkt ,,WebCam* (im Hauptprogramm) 6ffnet das WebCam — Guiding — Fenster

File Wiew Wideo Dptions Hide

........................... - T — Tl
Cock ] 4| -+ DEC

............................ FI:":L’IS EI:II;I:'S —— |_ 5WﬂpN<}5

Agoressivness

Im ,,File” Men( kann das ,,Video“ - Fenster mit Exit wieder geschlossen werden. Die Einstellungen bleiben
ebenfalls erhalten wenn man im Hauptprogramm ,,Save Settings on Exit* ausgewahlt hatte. Zusétzlich kann
man hier nur fiir das Guiding den ,,Sound* aktivieren. Hat man die Lautsprecher angeschlossen hért man dann
ein Signal, wenn z.B. der Guidingstern verloren geht etc.. Hinter ,,Use Dec Corrections* verbirgt sich die
Verbesserung des guidings, denn am Himmelspol ist die DEC-Korrektur wesentlich empfindlicher als am
Horizont. Der Punkt ,,Sound on/off* versteht sicher jeder. Ein Singnal wird ausgegeben, wenn z.B. der
Leitstern verloren geht — einfach mal ausprobieren.
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Wird das ,,View* - Meni angeklickt, gibt es folgende Optionen.

File !! Enhance Capt

W circles I
v Crosshairs
Center Crosshairs

Bei der Auswahl ,,Circles* erscheinen 2 Kreise zum zentrieren des Leitsterns. Die Grof3e des duBReren Kreises
wird durch die Einstellungen im ,,Options* - Meni festgelegt. Der innere Kreis ist auf den minimalen
Guidingfehler ,,Minimum Guide Error* eingestellt, dazu spater mehr.

Wird ,,Cross Hairs* ausgewahlt, dann erscheint ein Doppelkreuz auf dem Display. Dies ist fir die
Ausrichtung der Webcam fiir Ost / West und Nord / Sud hilfreich. Ist die Webcam richtig ausgerichtet dann
bewegt sich der Leitstern fiir Westen nach links und fiir Norden nach oben.

Wahlt man ,,Center Crosshairs* wird dass Doppelkreuz in der Mitte des Bildschirmes abgebildet.
Klickt man auf ,,Guide Status®, dann 6ffnet sich ein kleines Fenster mit 2 Bildausschnitten. Im linken Bild

wird der Guidingstern angezeigt, den man angeklickt hat (Momentaufnahme). Im rechten Bild die aktuelle
Sicht der Guidercam. Das funktioniert aber nur, wenn man schon auf einen Stern geklickt hat.

168 Pz 173
13,000 # Posiion 13,000
10,000 Y Pogition 10,000
0,379 Awerage 0,587

Das ,,Video" - Meni enthélt die folgenden Optionen

File Yiew

T | Format _}J
e T e | SOUrcE £ Bfps

NN Oplions

»~Format“ Hier wird das Videoformat und die Kompressionsmethode eingestellt. Das VVorschaufenster passt
sich dann automatisch an
(die YV12 Kompression wird nicht unterstiitzt)
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»oource* hier wird die Schnittstelle der Webcam zum PC ausgewahlt und der bekannte Einstellbildschirm
(Bildrate, Gain, Verschlusszeiten etc.) von der Toucam. Sollte man eine andere Kamera od. ahnliches (z.B.
Videomodul SK-1004X) verwenden, kann man hier die Schnittstelle auswahlen.

Das ,,Options* - Menu 6ffnet den Einstellungsdialog

Guide Scope Focal Length hooa  Inmm
CCD * awiz Pirel Size IT [ Lk
CCO Y awiz Pirel Size IT [ Lk
Minirum Guide Erar IT Intrc Sec
b aminum Guide Error |2|:|— Intrc Sec
Circle Diameter |25— I Pixels
Search Box |25— I Pixels
tax PE 100 I Sec
Sub Pixel Guiding Rate 1/ |2— 1o 4
Pec: Log File M ame llog1

ak. Cancel

Die Eintragungen hier beeinflussen die Fehlerkorrektur beim autoguiding.
Die Brennweite des Leitrohrs (Guide Scope Focal Length) wird in Millimetern erfasst.

Die Pixelgrofie der Webcam (X und Y-Achse) muss dann eingegeben werden. Die meisten Webcams haben
quadratische Pixel, sodass die Eintragungen hier bei beiden ibereinstimmen. Die Eintragungen zeigen die
Werte der ToUcam von Phillips.

Der minimale Fehler (Minimum guide error) in ArcSec bis zu dem die Montierung keine Korrekturen
vornimmt. Dieser Wert sollte normaler Weise 2 Pixel umfassen um die drift durch Erschitterungen oder
Windbden zu kompensieren.

Um den Wert in ArcSec pro Pixel zu ermitteln kann folgende Formel verwendet werden.

ArcSec = (Pixelgrofle x 3438) x 60
Brennweite

Der maximale Guidingfehler (Maximum Guide Error) ist die maximale Abweichung die
ausgeglichen wird. Dieser Wert ist niitzlich falls vor dem manuellen verandern der Position das
Autoguiding nicht abgeschaltet wird oder man aus versehen ans Stativ stof3t.
Der Kreisdurchmesser (Circle Diameter) ist die GroRe in Pixeln des groReren Guidingkreises.

Der ,,Such Kasten* (Search Box) wird in Pixel definiert. Der Wert sollte mindestens diese
GroRe umfassen: Max.Guide Fehler x ArcSec. Pro Pixel

_Max PE - dieser Wert ist auf max. 100 arcsec begrenzt und stellt die Breite des
Uberwachungskéastchens beim PE-logging (automatischer PE Messung) dar
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Sub Pixel Guiding Rate ist fur lange Brennweiten und gutes Seeing gedacht. Grundeinstellung
fur den ,,normalen Gebrauch wird hier 1/1 od. % empfohlen.

PEC Log File Name — der Datei zur Aufzeichnung des PEC kdnnen sie hier einen Namen
verpassen. Hinweis: Die Datei befindet sich dann immer im Programmordner von VV4Control!!

Wird ,,OK* gedriickt werden die Anderungen gespeichert und man kehrt zum ,,video*-Fenster
zuriick. Wird ,,Cancel” gedriickt verwirft das Programm die Anderungen und kehrt ebenfalls zum
,»video* - Fenster zuriick.

Nach Klicken des ,,Lock* Buttons andert sich die Ansicht des Fensters.

File  Miew Enhance Capture  Options Hide
.......................... - B R e [ Swap E<s
F'rewew { ﬂJ ﬂ —
.......................... T Can/Frame [ Follaow Star DEC ™ Gwap NoS

Agaressivhess

Mit dem Schieberegler rechts neben ,,Lock* stellt man die Hohe der Bildwiederholrate ein.
Diese Einstellungen sind von der verwendeten Kamera abhéngig.

Die Beschriftung des Buttons &ndert sich ebenfalls von ,,Lock* auf ,,Preview*. Wird der Knopf noch mal
geklickt kehrt man wieder zur Voransicht (Preview). Der Schieberegler neben ,,Preview* wird jetzt fiir das
Guiding in ,,Secounds per Frame* umbenannt. Jetzt werden auch die Guiding - Kreise bzw. das Doppelkreuz
mit den Himmelsrichtungen sichtbar.

Nun muss man mit der Maus auf den Leitstern klicken, Das Doppelkreuz mit dem Guiding - Kreis bewegt
sich nun ebenfalls auf den Leitstern.

Wird das Késtchen ,,Follow Star* aktiviert, folgen die Kreise oder das Doppelkreuz (falls keine Kreise aktiviert sind)
dem Stern falls dieser sich bewegt.

Dies ist nutzlich um feststellen zu kénnen ob die Software in der Lage ist dem ausgewahlten Leitstern zu
folgen.

Seite 22 von 29



V4Control®

Stellt man hier Probleme aufgrund eines zu schwachen Leitsterns fest, dann kann man unter dem Menifeld
»Enhance” die Integrate-Funtkion von 2 bis 4 fach nutzen. Dabei werden die von der Webcam
bereitgestellten Bilder aufaddiert um die Helligkeit vom Leitstern zu erhéhen und das Guiding zu
ermoglichen. Ist das Seeing schlecht, kann auch die unter ,,Enhance* zu findende Average-Funktion
(Durchschnitt) von 2 bis 4 gewahlt werden. Dies ist sinnvoll, um nicht dem Leitstern unnétig nachzujagen und
die dadurch verursachten, stdndigen Korrekten zu unterbinden.

Nachdem mit Aktivierung ,,Follow Star* der Stern verfolgt wird, steht auch in der Menuleiste der Punkt
»,Calibrate* zur Verfligung. Dahinter verbirgt sich ein weiteres schones Feature dieser Software. Man muss
die Webcam im Okularauszug nicht mehr so genau an der W/E-Achse ausrichten. Bis 15° pro Richtung also
insgesamt 30° kann die Software noch automatisch ermitteln. Dies ist sehr komfortabel und spart auch Zeit,

zudem tréagt dies auch zur Steigerung der Genauigkeit beim Guiden bei!

Wird ,,Calibrate* angeklickt erscheint dieses Dialogfenster.

MCU Update Control Plus @

- Please W ait while vou camera angle is calculated
y This may take upka 1 minute
Click, anywhere to abort:

Es gibt uns zu verstehen, dass es einige Zeit braucht um die Kalibrierung der Achsen durchzufuhren. Dabei
wird die Montierung in Gang gesetzt um zu sehen wohin sich der Stern bewegt wenn sich das Teleskop z.B.
nach Westen bewegt. Dies geschieht auch in der N/S-Achse. Aus den ermittelten Werten errechnet die
Software die Abweichung in den Achsen und setzt das Kreuz im Webcam - Fenster entsprechend.

Ist die Abweichung zu groR erscheint dieses Dialogfeld.

MCLU Update Control Plus

Camera angle is too great to Calibrate
Please re-align the camera to within 0 degrees of East)West

Die Schieberegler fur die ,,Aggressiveness* verstirken entsprechend der Einstellung die errechneten
Korrekturen beim Guiding. Sie kénnen separat flr die Achsen von 50% bis 200% eingestellt werden. Dieser
Auswahlbereich kann nitzlich sein, wenn man den Ausgleich des Zahnflankenspiels in der MCU
Konfiguration nicht berticksichtigt hat.

B — ¥ Swap B
B

Aggrezsivness
|
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Die Kastchen ,,Swap E<>W* und ,,Swap N<>S* kdnnen fir Umkehrung der Orientierung der Webcam
entsprechend den Bewegungen benutzt werden. Hat man die Calibrate-Funktion bereits erfolgreich
abgeschlossen, sind hier schon die richtigen Einstellungen vorhanden.

Normaler Weise sollte sich der Stern nach rechts bewegen wenn man die rechte Richtungstaste und nach oben
wenn man die Richtungstaste Nord drtickt. Ist einer dieser Bewegungen Spiegelverkehrt kann die mit
Aktivierung der Kastchen behoben werden.

Mit einem Klick auf ,,Guide" wird die Position der Kreise und des Doppelkreuzes eingefroren und die
Software startet die Nachfiihrung auf den Leitstern und kompensiert die Abweichungen des Sterns (iber die
Montierung. Das Kastchen ,,Guide* ist nur aktiviert, wenn das Hauptprogramm mit der Montierung

connected ist!

Options  Calibrate  Hide
[ Guid

J 4 b
‘I SEC."’FramE A e e

Hier muss man die Reihenfolge einhalten!! Die lautet (wie oben schon erwahnt) wie folgt:
Webcam anschlie3en -> MCU Control Plus starten -> Steuerung starten -> zur Steuerung connecten -> Im
Hauptfenster von MCU Control Plus ,,Webcam* anklicken.

Sollte man erst das Webcam Fenster 6ffnen und dann mit der Steuerung connecten bleibt das ,,Guide*-
Késtchen ausgegraut!

Der Menipunkt ,,Hide* schliel3t das Fenster, wird gerade nachgefiihrt, passiert das auch weiterhin, dass
Fenster ist nur nicht mehr sichtbar. Will man es wieder aufrufen klickt man einfach wieder auf den
»WebCam*“-Menipunkt im Hauptprogramm.

Ein weiteres Feature ist unter dem Menupunkt ,,Capture® zu finden. Klick man darauf erscheint dieses
Dialogfeld

Save Path F2s

File M amne Cap

Start Mumber [
v JPEG
Ti Start Capture
i Bittdap

Hier kann man (wie schon geschehen) den Speicherort den Dateinamen und eine Startnummer eingeben. Die
Bilder kdnnen in verschiedenen Formaten gespeichert werden — einfach anklicken und auf ,,Start Capture”
klicken und eine Aufnahme beginnt.
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,2Automatisches PEC-Training*

Zusatzlich gibt es die Moglichkeit mit Strg+L od. unter View -> Logging Error den Trackingfehler in einer
Log-Datei festzuhalten. VVorher bitte einen Stern auswéhlen und ,,Follow* anhaken. Man misst also den PE
der Montierung was dann so aussehen sollte.

File  ‘Wigw Capture  Options  Calbrate  Hide
[ Guide Rt | Swap B3
Prewview ﬂ J ﬂ —_——
4 1 Sec/Frame v Follow Star DEL O [ Swap N5

Agoressivhess

Die erstellte CSV-Datei kann dann mit einem zusétzlichen Programm ""Aspect'* ausgewertet werden.
Nochmal der Hinweis: Die Datei befindet sich dann immer im Programmordner von VV4Control!! Somit ist
ein automatisches PEC training moglich und man muss nicht mit der Handbox die Korrekturen selbst machen.
Im Programm Aspect kann man die PE Kurve dann prima anpassen und die PEC-Werte an die
Montierungssteuerung zurtickspielen. Zum Programm selbst gibt es eine ausfiihrliche Anleitung, sodass keine
Fragen offen bleiben sollten. Probiert es einfach mal aus -> vergesst dabei nicht unter Options die Datei zu
benennen und den Max PE (begrenzt auf 100 arcsec) einzustellen.

Der Dank fur dieses schone Programm geht hier an Wolfgang (Nickname im Supportforum ,,woho*)

Um das Guiding zu verbessern, ist im Programm eine Routine eingebaut um das guiden genauer
durchzufiihren. Dazu ist es notwendig, dass man sein Standort im Hauptprogramm-Men ,,Settings* ->
Location eingibt und wenn maoglich im Reiter ,,Goto* auf den Leitstern synchronisiert.

Das war’s vorerst

Viel Spald mit dem Programm
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Ubersetzung und Erganzung Thomas Wimmer

Features die zukiinftig dazu kommen

>Unterstlitzung von auf Langzeitbelichtung umgebauter Webcams nach SC
>Andere Vorschlage von Euch
>Mosaikbildfunktion mit mdglicher Bewegung zum ndchsten Bildausschnitt
>Aufnahme von verschiedenen Belichtungslangen
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Bedienung der Handsteuerbox Ubersicht der Funktionen

(mit Handsteuerboxupdate auch bei HEQ5/EQ-6)

Menul Menu?2 Menu3 LED Status
To enter Menul To enter Menu2 To enter Menu3 move Key pressed
move switch to: move switch to: switch to:
2X 8x 16x Menu active
then press: then press: then press:
L L L
e 0 e 0 e 0
[ [ [
Focus (-) Lunar PEC OFF PEC OFF
O O O O
® O ® O ® O
O O O
Focus (+) Siderial Start/Stop PEC Train. PEC Training Starts
10 sec
O o o PEC Training Runs
O @ o 0 o 0O
O O O
Toggle 2x & 1.3x Solar PEC ON PEC ON
® O O ¢
O 0O C @ C @
O O O
Find Object Terrestial Invert GoTo DEC Dir.
O O O
o _0O o _0O o _0
[ [ o
Swap RA Buttons
Tastenkombination
en ohne Menuzutritt ’O.
O
Swap DEC Buttons
L
o_0O
[
Push Button Status LED ON Status LED OFF Status LED blinking
[ @) [ ®)
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Hier noch die versprochenen Schaltbilder flr die Verbindungen.

Verbindungskabel zwischen PC/Laptop und der MCUJ/L.ittlefoot

ML LF Serial Connection Cable (RS232)

1 H2
g F’;."'"?_1 1 _?""""\
Tl =1 T+ 1 B
TTe 3T = Te 3
¢ 2 51 D 4 Bl
=t 2 1 0 N B
— ¢ H—
— e
T GHD

Schaltung fur die Verbindung von MCU/L.ittlefoot und einer Canon 300D/310D/350D/400D/10D/20D(a)

MCU S LF =-= Canon BECS 3200 Remote Control Cakle

X3
il -
e H— &
e 31— oo 1@}{1,& a
1] 5 Tip (Shutter)
e T 7
e 31— 1T 2 7
ole M
s DR
3 B o Fing (AF)
- 4 SIZ"‘K_E L o Sleeve (GND)
=HO 170
FCBIT

Die 300/310/350D/400D haben eine 2,5mm Klinkenbuchse zur ,,Fernsteuerung®. Fir die 10/20D(a) werden andere Stecker
verwendet, die es meines Wissen (noch) nicht im freien Handel zu kaufen gibt. Die Beschaltung dieser Stecker muss dann analog
erfolgen. Eine Anderung dieser Schaltbildes ist dazu nicht notwendig

Verbindung zwischen PC/Laptop und einer DSLR (300D/310D/350D/400D/10D/20D(a)) tiber Com-
oder LPT-Port des PCs oder Laptops
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Serial (COM1) Computer Remaote Contral Cable for Canon EQS 3500

X1
F"'"-;_»]_
"?’“E H— R1_ 1(:%I B
_g_i‘ ;%: T 1 SIZﬁI.KE_' Tip (Shutter)
—H—T—Hw‘qaz 4 , Sleeve (GND)

GMHD 425

Farallel (LFT1) Computer Eemote Contral Cable for Canon EOS 3500

X1
RET e RN OK 1A
] DS Eln - 1 8 o Tip (Shutter)
i[5 Dt Ry vaK
%__ ..g_D 2 ! e e SleEve (GND)
] D [53 PCEgT
= | &
1 e ] — 3 B » Fing (AF)
] g 470 jzﬁ

- __g | 5

- -1 PCBZT

S

GND

Die 300/310/350D/400D haben eine 2,5mm Klinkenbuchse zur ,,Fernsteuerung®. Fir die 10/20D(a) werden andere Stecker
verwendet, die es meines Wissen (noch) nicht im freien Handel zu kaufen gibt. Die Beschaltung dieser Stecker muss dann analog
erfolgen. Eine Anderung dieses Schaltbildes ist dazu nicht notwendig
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